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Modulo Unita didattiche e verifiche Strumenti di
lavoro
1. Sistemi lineari. ° Risposta nel dominio del tempo Lezione frontale.
o  Caratteristiche dei sistemi del 1° e del 2° ordine | Laboratorio di sistemi
Obiettivi: ° Parametri della risposta al gradino con PC, proiettore.
e  Saper ricavare il modello matematico di sistemi | e Risposta libera e forzata del sistema del 1° ordine | Schede di lavoro.
e  Saper calcolare e rappresentare la risposta di ° Risposta nel dominio della frequenza Schede di verifica.
sistemi del 1° e del 2° ordine e  Diagrammi di Bode
e  Saper tracciare i digrammi di Bode di funzioni ° Diagrammi di Bode di una costante, di un polo e
e  Saper analizzare e valutare la risposta in di uno zero nell’origine, di un polo e di uno zero
frequenza di sistemi del 1° e del 2° ordine reale
Obiettivi minimi:
e  Saper ricavare il modello matematico di sistemi
semplici
e  Saper tracciare i digrammi di Bode di funzioni
semplici
2. Matlab e L'ambiente di simulazione Matlab Lezione frontale.
° Le variabili e i tipi di dato in Matlab Laboratorio di sistemi
Obiettivi: e  Le istruzioni in Matlab con PC, proiettore.
e  saper utilizzare Matlab per simulare il e  La struttura di un programma in Matlab Manuale utente
comportamento dei sistemi composti e Matlab come software di simulazione dei sistemi | Matlab.
e  sperdi segnare con Matlab diagrammi di Bode elementari e dei sistemi composti Schede di lavoro.
Obiettivi minimi: e  Esempi di simulazione Schede di verifica.
e  saper utilizzare Matlab per simulare il e Comandi grafici per disegnare i diagrammi di
comportamento dei sistemi composti Bode.
3. Arduino UNO e  Caratteristiche Arduino UNO Lezione frontale.
e  Struttura interna di Arduino UNO Laboratorio di sistemi
Obiettivi: e Nozioni di programmazione in linguaggio “C per|con PC, proiettore,
o  Conoscere le caratteristiche di base di Arduino Arduino” strumenti di
e  Saper comporre Sketch con il linguaggio “C per |e L'ambiente di programmazione laboratorio di
Arduino” elettronica.
e  Saper utilizzare I'ambiente di sviluppo per la Schede di lavoro.
simulazione degli sketch Schede di verifica.
Obiettivi minimi:
e  Conoscere le caratteristiche di base di Arduino
e  Saper verificare, cancellare e programmare
Arduino UNO
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4. Amplificatore operazionale

Obicttivi:

e  Conoscere le caratteristiche di base di Arduin.

e  Saper comporre Sketch con il linguaggio “C p
Arduino”

o Saper utilizzare I'ambiente di sviluppo per la "’
simulazione degli sketch

Obicttivi minimi:

e  Conoscere le caratteristiche di base di Arduin

e  Saper verificare, cancellare e programmare
Arduino UNO

L'amplifizatore  operazionale ideale e sue
caratter| :iche

La conficzerazione invertente e non invertente
Circuito ynplificatore differenziale

Circuito .pmmatore invertente e non invertente

Circuito gprivatore e integratore non invertente
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Lezione frontale.
Laboratorio di sistemi

con PC, proiettore,
strumenti di
laboratorio di
elettronica.

Schede di lavoro.
Schede di verifica.

5. Attivita di laboratorio.

Obiettivi: i
° Conoscere, saper eseguire e saper interpretare le
esperienze di laboratorio degli argomenti trattati. !
Obiettivi minimi: |
. Conoscere, saper eseguire e saper interpretare le
esperienze di laboratorio degli argomenti trattati.

Esperier‘:;a@ N. 1. Simulazioni con Simulink di un
circuito 5L.C. Simulazione del circuito RC serie
con os|gloscopio, generatore di funzioni e
componeziti reali.

Esperierra N. 2 Simulazione della risposta al
gradino @itario di un circuito RLC serie. Uso di
Fritzing dtr il disegno di circuiti ( circuito RLC
serie). SiQulazione di circuito RLC con MATLAB.
Laboratc >. Istruzioni per il PLC Panasonic.
operatori matematici, somma  sottrazione,
prodotto,sy divisione con e senza enable,
temporiz atore TM_10ms, funzioni di confronto
GT e EQ°

Esperien 2 N. 3. Simulazione di un dispositivo
"Autovelc " con PLC.

Esperien.  N. 4. PLC. Assegnato un ciclo di lavoro
con panr lo pneumatico.

Esperien:  N. 5. Simulazione con PSpice e prova
pratica <I un circuito integratore. Schemi con

Fritzing. "~ova di montaggio.
Esperien. N. 6.
1) Mode o di un motore c.c. a magneti

pern nenti. Modello per Simulink. Risposta
la gr 1ino.

2) mod lo del motore DC in retroazione e
simu zione della risposta al gradino senza
corr¢ ione integrale e con correzione
inted ile

3) monj} ggio del circuito per il controllo di
velod a del motore realizzato con un sistema
elettr nico programmabile (Arduino)

Lezione frontale.
Laboratorio di sistemi

con PC, proiettore,
strumenti di
laboratorio di
elettronica.

Schede di lavoro.
Schede di verifica.

Empoli, 16 maggio 2017
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